IP-A Motion Controller

1 2 3 4 5 ‘ 6 ‘ 7 ‘ 8 ‘ 9 ‘ 10 11 12 13 14
A
O I S T 0 A ) B 0 (2
] o o~ < © o) -
=z Z < < < <
° ()
+ + +
Dlglalelelt
] z |z | z | z z | z
C
1 42 13 5 w6 7 w8 L9 L10L 114 12 13
0 Eingange 0-11 &&&51&&&&&(5&&.
IP-A ®
7 1? (P15Q16Q17(P18Q19Q20Q21q22<223@24?25 26
E (+) — —
max. 30 VDC :;| =
)
) (0] ® ) ® @
= z z z z z Z
O o o o O o
z z z z pd z
— - w (& ~ © o =
o I O B N I I BB T A
G o o o o @) o
z Z Z z pd z
o V) IN o o)) =
] () ) ) ) ) )
H
Anderungen Datum Name Bezeichnung Blatt
Datum Name gez.. . o
, Digitale Eingénge 0-11
gepr..
Norm Zeichnungs-Nr.: von




