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2® ( ) ) |PUL+(+5V)
B 15 (¥ S &) |PUL-(PUL)

1& \( ) &) |DIR+(+5V)
- 14 &) | DIR-(DIR)

IP-M X Achse
C 5Volt DC+ — () | ENBL+(+5V)
5Volt DC- & (+) | ENBL-(ENB)
_— —HV Enable output Geschlossen = Endstufe deaktiviert
Einstellung im Plugin unter MISC HV Enable output
D v Enabled Output nr: Wichtig ist hier der Ausgang muss auf Low Active gesetzt sein
V¥ LowActive [Out0 :1'
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—HV Enable output . Geschlossen = Endstufe deaktiviert
Einstellung im Plugin unter MISC HV Enable output
D ¥ Enabled Output nr: Wichtig ist hier der Ausgang muss auf Low Active gesetzt sein
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A Twist to Pair
| Step/Dir Klemmenblock

O, (\) &) | PUL+(+5V)
B 19 @ > &) |PUL-(PUL)

5® \( ) &) | DIR+(+5V)
u 18 &) | DIR-(DIR)

IP-M Z Achse
¢ 5Volt DC+ — — ) | ENBL+(+5V)
- 5Volt DC- & ) | ENBL-(ENB)
—HV Enable output : Geschlossen = Endstufe deaktiviert
D Einstellung im Plugin unter MISC HV Enable output
¥ Enabled Output nr: Wichtig ist hier der Ausgang muss auf Low Active gesetzt sein
| ¥ Low Active |OutD :1'
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8P ( ) ) |PUL+(+5V)
B 21 &) |PUL-(PUL)
7 \( ) &) | DIR+(+5V)
- 20 & | DIR-(DIR)
IP-M A Achse
C 5Volt DC+ — . — ) | ENBL+(+5V)
5Volt DC- & (Y | ENBL-(ENB)
—HV Enable output Geschlossen = Endstufe deaktiviert
D Einstellung im Plugin unter MISC HV Enable output
v Enabled Output nr: Wichtig ist hier der Ausgang muss auf Low Active gesetzt sein
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